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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(§) Verfahren zur Datenubertragung von einem Sensor zu einer Steuereinheit, Sensor und Steuereinheit 

(§) Es wird ein Verfahren zur Datenubertragung von einem 
Sensor zu einer Steuereinheit sowie Sensor und Steuer- 
einheit vorgeschlagen, wobei die Sensoren sowohl Diffe- 
renzwerte als auch Absolutwerte ubermitteln. In der Steu- 
ereinheit werden die Differenzwerte zur Durchfuhrung 
der vorgesehenen Funktion, die Absolutwerte zur Plausi- 
bilisierung zur Funktion ausgewertet. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Daten- 5 
ubertragung von einem Sensor zu einer Steuereinheit sowie 
einen entsprechenden Sensor und eine entsprechende Steu- 
ereinheit fur Riickhaltesysteme. 

[0002] Aus den noch nicht veroffentlichten deutschen Pa- 
tentanmeldungen 101 14 504.7 vom 23.03.2001 und 10 
101 49 332.0 vom 06.10.2001 sind Verfahren zur Ubertra- 
gung von Daten von wenigstens einem Sensor zu einem 
Steuergerat insbesondere in Verbindung mit Riickhaltesy- 
stcmen bekannt, bei welchem die Daten mittels Strom modu- 
lation iiber eine Zweidrahtleitung von den Sensoren zu ei- 15 
nem Steuergerat nach MaBgabe eines vorgegebenen For- 
mats ubertragen werden. Das Format der Datenubertragung 
sieht eine feste Zuordnung von Teilen des zur Verrugung 
stehenden Wertebereichs fur die Datenubertragung zu den 
Sensorwerten vor, wobei ein erster Teil des Wertebereichs 20 
fur Sensorwerte, d. h. Nutzdaten, ein zweiter Teil fiir Status- 
und Fehlermeldungen und ein dritter Teil fiir Sensoridentifi- 
kationsdaten verwendet wird. Diese Teile sind voneinander 
getrennt und folgen aufeinander bei der Ubertragung. 
[0003] Femer ist in einer Vielzahl von Anwendungen, ins- 25 
besondere auch in Verbindung mit Ruckhaltesystemen, die 
Verwendung von Drucksensoren bekannt, welche verteilt im 
Fahrzeug angeordnet sind und liber eine solche oder eine an- 
dere Schnittstelle mit einer zentralen Steuereinheit verbun- 
den sind. 30 

Vorteiie der Erfindung 

[0004] Durch die tjbertragung eines Absolutdruckwertes 
bei Drucksensoren, welche als Nutzdaten einen Differenz- 35 
druck ubermittcln, wird es in vorteilhafter Weise ermog- 
licht, eine Funktionsverifikation dieser Drucksensoren und 
damit eine Fehlererkennung in einem System durchzufuh- 
ren, welches aus mindestens zwei Sensoren und einem Zen- 
tralsteuergerat besteht. 40 
[0005] Von besonderem Vorteil ist, dass eine fehlerfreie 
Funktion aller im System sich befindenden Drucksensoren 
bei kostengiinstiger Softwarerealisierung ohne zusatzlichen 
Hardwareaufwand bereitgestellt wird. Eine Einfiihrung ei- 
ner Fehlererkennung bei einem solchen Sensorsy stern wird 45 
somit ohne Systemanderung allein durch Softwareanderung 
moglich. 

[0006] Besonders vortcilhaft ist es, die "Obertragung des 
Absolutdruckwerts anstelle des DifferenzdruckmeBwertes 
im Rahmen der Initialisierungsphase des Systems zu iiber- 50 
mitteln. Auf diese Weise wird vor Beginn des Betriebs des 
Systems eine Uberprufung der Drucksensoren ermoglicht. 
[0007] Im besonders einfacher Weise wird zur Datenuber- 
tragung die bekannte strombasierte Zweidrahtschnittstelle 
verwendet. 55 
[0008] In besonders vorteilhafter Weise wird gemaB ei- 
nem weiteren Aspekt der Erfindung eine Uberprufung von 
Drucksensoren in einem Sensorsystem mit zentraler Steuer- 
einheit wahrend des laufenden Betriebs ermoglicht, wenn 
die Ubertragung von Absolutdruckwerten wahrend des lau- 60 
fenden Betriebs des Systems mit der "Obertragung von Dif- 
ferenzdruckwerten gemischt werden. 
[0009] Als besonders vortcilhaft hat sich dabei herausge- 
stellt, die Absoiutdruckwerte bei einer Schnittstelle, deren 
Wertebereich fiir die Datenubertragung in wenigstens zwei 65 
Teile aufgeteilt ist, in dem Teil des Wertebereichs vorzuneh- 
men, der nicht fur die SensormeBwerte, d. h. die Differenz- 
druckwerte, zur Verfugung steht. Dadurch wird eine gegen- 



seitige Beeinflussung von MeBwert und Absolutdruckwert 
wirksam vermieden. 

[0010] Besonders vorteilhaft ist es, die Absoiutdruckwerte 
bei dem im eingangs genannten Stand der Technik beschrie- 
benen Datenformats in einen Wertebereich zu codieren, der 
auBerhalb des Nutzsignal wertebereichs liegt, wobei den Ab- 
soiutdruckwerte zusatzlich Identifikationscodes zugeordnet 
werden. Sowohl der Identifikationscode als auch das Daten- 
wort befinden sich auBerhalb des Wertebereichs der Diffe- 
renzdruckmeBwerte, so dass vorteilhafter Weise eine Ver- 
wechslung der einzelnen Druckwerte nicht stattfinden kann. 
[0011] In vorteilhafter Weise erfolgt eine Ubertragung der 
Absoiutdruckwerte nur so lange, solange keine signifikante 
Signalanderung des Differenzdrucks vorhanden ist. Sobald 
eine solche erfolgt, wird die laufende Absolutdruckubertra- 
gung gestoppt und auf Differenzdruckubertragung umge- 
schaltet. Dadurch wird, insbesondere bei Anwendung in 
Verbindung mit Ruckhaltesystemen, der Systembetrieb und 
der damit bezweckte Erfolg nicht beeintrachtigt. 
[0012] Weitere Vorteiie ergeben sich aus der nachfolgen- 
den Beschreibung von Ausfuhrungsbeispielen bzw. aus den 
abhangigen Patentanspriichen. 

Zeichnung 

[0013] Die Erfindung wird nachstehend anhand der in der 
Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsformen naher erlau- 
tert. Fig. 1 zeigt dabei ein Ubersichtsbild eines Sensorsy- 
stems mit zentraler Steuereinheit, wahrend in den Fig. 2 bis 
4 anhand von FluBdiagrammen die Vorgehensweise zur Da- 
tenubertragung in Verbindung mit Drucksensoren, vorzugs- 
weise bei Ruckhaltesystemen, skizziert ist. 

Beschreibung von Ausfuhrungsbeispielen 

[0014] Fig. 1 zeigt eine zentrale Steuereinheit 10, welche 
mit dezentral angeordneten Sensoren 12, 14, 16, 18, 20, 22 
verbunden ist. Die Sensoren bestehen dabei jeweils aus ei- 
nem Sensorelement (vgl. 12a, etc.) und einem Schnittstel- 
lenbaustein (vgl. 12b, etc.), welcher dem bevorzugten Aus- 
fuhrungsbeispiel als ASIC ausgefuhrt ist und in dem als Pro- 
gramm oder Ablaufsteuerung die nachfolgend geschilderte 
Vorgehensweise zur Datenubertragung implementiert ist. 
Die im bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel unidirektionale 
Datenubertragung von den Sensoren zur zentralen Steuer- 
einheit erfolgt iiber Zweidrahtleitungen 24 bis 34, welche im 
Rahmen einer Punkt-zu-Punkt- Verbindung mit der zentralen 
Steuereinheit 10 und den dezentralen Sensoren verbunden 
sind. In anderen Ausfuhrungsbeispielen wird eine Busver- 
bindung eingesetzt. 

[0015] Eine bevorzugte Anwendungen des in Fig. 1 dar- 
gestellten Systems, wobei sich die Anzahl der Sensoren von 
der in Fig. 1 dargestellten unterscheiden kann, ist in Verbin- 
dung mit Ruckhaltesystemen fur Automobile. Bei den Sen- 
soren handelt es sich dabei urn Drucksensoren, die einen auf 
sie ausgeiibten Druck erfassen. Auf der Basis dieses gemes- 
senen Absolutdruckes ist es einem einzelnen Drucksensor 
nicht moglich, zu bewerten, ob die gewonnene Druckinfor- 
mation korrekt ist. Auf der anderen Seite verfugt bei einem 
wie in Fig. 1 ausgestalteten System die Zentral steuereinheit 
iiber mehrere Druckinformationen von mehreren Drucksen- 
soren, die untereinander nicht kommunizieren, jedoch alle 
ihre Druckwerte an die zentrale Steuereinheit ubertragen. 
Daher ist diese in der Lage, auf der Basis der Absoiutdruck- 
werte der einzelnen Sensoren diese miteinander auf Plausi- 
bilitat zu vergleichen und Fehlfunktionen abzuleiten. Da das 
Druckgefalle innerhalb des Systems, insbesondere innerhalb 
eines Kraftfahrzeugs, vernachlassigbar gering ist, mussen 
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bei korrekter Funktion die Absolutdruckwerte der einzelnen 
Sensoren in einem definierten Toleranzband zueinander lie- 
gen. Auf dieser Basis lassen sich also bei Ruckhaltesyste- 
men die Absolutdruckwerte in der zentralen Steuereinheit 
vergleichen und auf Plausibilitat priifen. 5 
[0016] Eine mogliche Vorgehensweise flir die Realisie- 
rung dieser Plausibiktatsuberprufung ist anhand des FluB- 
diagramms der Fig. 3 dargestellt. Dieses skizziert das Pro- 
gramm cines in der zentralen Steuereinheit 10 enthaltenen 
Mikrocomputers. Das Programm wird in vorgegebenem 10 
Takt durchlaufen. Zunachst wird in Schritt 100 die von den 
Sensoren gelieferten AbsolutmeBwerte PABS1 bis PABSn 
(n ist die Sensorenanzahl) eingelesen. Danach wird in 
Schritt 102 ein Druckrcferenzwert Pref gebildet. Je nach 
Ausfuhrung ist dieser entweder einer der Sensordruckwerte 15 
oder ein Mittelwert von Sensordruckwerte, etc. Im darauf 
folgenden Schritt 104 werden die einzelnen Drucksensor- 
werte mit dem Referenzwert verglichen. Daraufhin wird irn 
Schritt 106 uberpriift, ob eine unzulassige Abweichung zwi- 
schen einem Sensorwert und dem Referenzwert besteht. Ist 20 
dies der Fall, so wird gemaB Schritt 108 ein Fehler in dem 
betroffenen Drucksensor ermittelt, wahrend bei fehlender 
unzulassiger Abweichung, das heiBt wenn alle Sensorsi- 
gnale innerhalb eines vorgegebenen Toleranzbands liegen, 
ein fehlerfreier Betrieb angenommen wird. 25 
[0017] Andere Vorgehensweise, z. B. Vergleiche der 
Druckwerte untereinander, zur Plausibilisierung werden in 
anderen Ausfuhrungen ebenfalls eingesetzt. 
[0018] In vielen Anwendungen hat es sich als geeignet er- 
wiesen, nicht Absolutdruckwerte zur Durchfuhrung der 30 
Steuerungsaufgaben zu ubertragen, sondern Differenz- 
druckwerte, beispielsweise den Differenzwert zwischen ei- 
nem Referenzdruck und dem aktuellen gemessenen Druck. 
Auf diese Weise werden Umgebungsparameter bereits im 
Sensor beriicksichtigt, so dass die ubertragenen DruckmeB- 35 
werte in der zentralen Steuereinheit nicht zusatzlich bewer- 
tet werden miissen. In diesen Fallen ist im Rahmen der oben . 
geschilderten Funktion suberpriifung der Sensoren dafiir zu 
sorgen, dass neben oder anstelle der Differenzdruckubertra- 
gung eine Ubertragung der Absolutdruckwerte erfolgt. 40 
[0019] In einem ersten Ausfuhrungsbeispiel hat es sich als 
geeignet erwiesen, die Absolutdruckubertragung in der In- 
itialisicrungsphase durchzufuhren, nach AbschluB der In- 
itialisierungsphase auf eine Differenzdruckubertragung 
uberzugehen. Die Uberprufung der Sensoren in diesem Fall 45 
erfolgt daher in der Initialisierungsphase anhand der uber- 
tragenen Absolutdruckwerte. 

[0020] Diese Ausfuhrung ist anhand des FluBdiagramms 
der Fig. 2 skizziert. Dieses beschreibt den Ablauf im 
Schnittstellenbaustein eines Drucksensors. Mit Einschalten 50 
des Systems (INIT-Phase) wird im ersten Schritt 200 der 
DruckmeB wert eingelesen. Dieser wird dann gemaB Schritt 
202 an die zentrale Steuereinheit ubertragen. Danach wird 
im Schritt 204 uberpriift, ob die Initialisierungsphase been- 
det ist. Ist dies nicht der Fall, werden die Schritte 200 und 55 
202 wiederholt. Im anderen Fall wird im Schritt 206 der 
DruckmeBwert eingelesen und in Schritt 208 der Differenz- 
druckwert Pdiff gebildet. Dies erfolgt beispielsweise durch 
Differenzenbildung des DruckmeB wertes und einem Refe- 
renzdruckwert, beispielsweise einem Mittelwert auf fruher 60 
gemessenen Druckwerten. Danach wird in Schritt 210 der 
Differenzdruckwert ubertragen. Die Schritte 206 bis 210 
werden so lange wiederholt, bis der Betriebszyklus, bei- 
spielsweise durch Abschalten der Versorgungsspannung be- 
endet ist. Dadurch wird eine kontinuierliche Ubertragung 65 
des Differenzdruckwertes sichergestellt. 
[0021] Als Schnitts telle zwischen Sensoren und zentraler 
Steuereinheit ist je nach Ausfuhrungsbeispiel eine Punkt-zu- 



Punkt-Schnittstelle zu jedem Sensor oder ein alle Kompo- 
nenten verbundenes Bussystem vorgesehen, Bei einer 
Punkt-zu-Punkt-Schnittstelle hat es sich in einem bevorzug- 
ten Ausfuhrungsbeispiel als geeignet erwiesen, eine wie im 
eingangs genannten Stand der Technik skizzierte stromba- 
sierte Zweidrahtschnittstelle vorzusehen. 
[0022] Das oben skizzierte, erste Ausfuhrungsbeispiel be- 
schreibt die Ubertragung von Absolutdruckwerten in der In- 
itialisierungsphase. Eine Uberprufung der Sensorfunktion 
wahrend des laufenden Betriebs ist bei einer solchen Reali- 
sierung nicht moglich. Daher ist im Rahmen eines zweiten 
Ausfuhrungsbeispiels alternativ oder erganzend vorgesehen, 
eine Ubertragung des Absolutdruckwertes auch im laufen- 
den Betrieb zuzulassen und dadurch eine Fehlererkennung 
in dem Sensorsystem auf die oben aufgezeigt Art und Weise 
auch im laufenden Betrieb des Systems zu ermoglichen. 
[0023] Wird wie oben erwahnt eine Ubertragung von 
Druckdifferenzwerten bzw. normierten DifTerenzdruckwer- 
ten durchgefuhrt, urn unabhangig vom Umgebungsdruck 
und damit unabhangig von der aktuellen Hone oder wetter- 
bedingten Druckschwankungen zu sein, sind MaBnahmen 
zu ergreifen, die es erlauben, zusatzlich zu diesen Differenz- 
druckwerten auch Absolutdruckwerte zu ubertragen. Unter 
normierten Druckwerten sind dabei Druckwerte zu verste- 
hen, die derart normiert sind, dass nur bei dynamise hen 
Druckschwankungen ein Signal ungleich 0 gesendet wird. 
Das heiBt bei stationaren Druckwerte ist der Signalwert 0. 
Auch hier konnen Fehler im Sensor, die sich durch ein zeit- 
lich konstantes Ausgangssignal auszeichnen, nicht erkannt 
werden. 

[0024] Somit ist vorgesehen, wahrend des normalen Be- 
triebs des Systems bei der Ubertragung vom Sensor zur zen- 
tralen Steuereinheit in die Ubertragung des normierten Dif- 
ferenzdruckwertes zusatzlich Absolutdruckwerte zu mi- 
schen. Die ubermittelten Absolutdruckwerte werden dann 
von der zentralen Steuereinheit wie oben dargestellt mitein- 
ander verglichen und daraus Indizien fur eine korrekte bzw. 
fehlerhafte Funktion der einzelnen Sensoren abgeleitet. 
[0025] Eine Ubertragung von Absolutdruckwerten erfolgt 
dabei nur so lange, solange keine signiflkante Signalande- 
rung auf dem Differenzdruck vorhanden ist. Sobald eine sol- 
che Differenzdruckanderung erkannt wird, stoppt der Sen- 
sor sofort die moglicherweise laufende Absolutdruckuber- 
tragung und schaltet auf Differenzdruckubertragung um. 
Durch diese MaBnahme wird gewahrleistet, dass keine Sy- 
stemperformance durch das zusatzliche tJbertragen von Ab- 
solutdruckwerten verlorengeht. 

[0026] Ferner ist eine Datenvermischung oder Verwechs- 
lung nicht moglich, da die unterschiedlichen Datentypen 
(Absolutdruck, Differenzdruck) iiber ihren Wertebereich 
eindeutig zuordenbar sind. 

[0027] Im bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel stellt die 
Schnittstelle zwischen Sensor und zentraler Steuereinheit 
eine strombasierten Zweidrahtschnittstelle wie aus dem ein- 
gangs genannten Stand der Technik bekannt dar. Hier erfolgt 
die Unterscheidung zwischen Absolutdruckdaten und Diffe- 
renzdruckdaten einmal durch eine entsprechende Kenn- 
zeichnung der Daten mit unterschiedlichen Identifikation- 
scodes. Zum anderen wird der Absolutdruckwert in ein Da- 
ten wort codiert, dessen Wertebereich auBerhalb des Wertbe- 
reichs der Nutzdaten (Differenzdruck) liegen. 
[0028] In anderen Ausfuhrungen reicht eine der darge- 
stellten MaBnahmen aus. 

[0029] Die Absolutdruckwerte bestehen also aus einer 
Kombination aus Tdentifikationscode und Daten wort, wobei 
sich sowohl der Idenufikationscode als auch das Datenwort 
auBerhalb des Datenbereichs der Differenzdruckwerte befin- 
det. Damit ist gewahrleistet, dass die Absolutdruckwerte 
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nicht mit regularen Differenzdruckwerten verwechselt wer- 
den. 

[0030] Dabei ist im bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel der 
Wertebereich fur die Datenubertragung wie im eingangs ge- 
nannten Stand der Technik genannt im wesentlichen dreige- 5 
teilt, wobei ein mittlerer Bereich die Nutzdaten urnfaBt, im 
vorliegenden Fall die Differenzdruckdaten, die Bereiche au- 
Berhalb des Nutzdatenbereichs Statusangaben, Identifikati- 
onsdaten etc. umfassen. Zur "Obertragung der Absolutdruck- 
werte und zum AusschlieBen von Kollisionen ist vorgese- 10 
hen, den Absolutdruckwerten einen eigenen Identifier vor- 
zuschaiten und die Absolutdruckwerte als Datenwort zu 
senden, welches einen Wertebereich aufweist, der auBerhalb 
des Nutzdatensignals, beispielsweise also im Statusanga- 
benbereich, liegt. In Folge der geringen Wortlange in diesen 15 
Bereichen ist das Absolutdruckdatenwort aufgeteilt und 
wird versehen mit einem entsprechenden Identifier in meh- 
reren Portionen gesendet. 

[0031] Unter Absolutdruckwert wird der aktuelle gemes- 
sene Druckwert verstanden, wahrend zur Bildung des Diffe- 20 
renzdruckwertes ein Mittelwert aus vergangenen gemesse- 
nen Druckwerten, der zum aktuell gemessenen Druckwert in 
Beziehung gesetzt wird, verwendet wird. 
[0032] Fig. 4 zeigt ein Ablaufdiagramm, in welchem der 
sensorseitige Ablauf zur Ubertragung von Differenzdruck- 25 
werten und Absolutdruckwerten wahrend des laufenden Be- 
triebs skizziert ist. Der in Fig. 4 skizzierte Ablauf erfolgt in 
vorbestimmten Zeitintervallen. Zunachst wird im ersten 
Schritt 300 der aktuelle DruckrneBwert PMess eingelesen. 
Daraufhin wird in Schritt 302 auf der Basis vergangener 30 
Werte der Referenzdruckwert PREF gebildet und in Schritt 
304 auf der Basis des aktuell gemessenen sowie des Refe- 
renzdruckwertes der Differenzdruckwert PDIFF gebildet. 
Dieser kann in einem Ausfuhrungsbeispiel femer einer zu- 
satzlichen Normierung zugefuhrt werden, welcher den Dif- 35 
ferenzdruckwert z. B. auf einen Mittelwert aus vergangenen 
Differenzdruckwerten normiert. Daraufhin wird in Schritt 
306 auf der Basis des aktuellen Differenzdruckwertes und 
eines oder mehrerer vergangener Differenzdruckwerte fest- 
gestellt, ob eine signifikante Signalanderung vorliegt. Ist 40 
dies der Fall, so wird eine gegebenenfalls laufende Ubertra- 
gung von Absolutdruckwerten gestoppt, der aktuelle Diffe- 
renzdruckwert im ersten Wertebereich, der fur die Daten- 
iibertragung zur Verfugung steht, als Datenwort codiert, der 
entsprechende Identifier ausgewahlt und Identifier samt Da- 45 
tenwort gemaB Schritt 310 abgesendet. 
[0033] Wurde im Schritt 304 keine signifikante Signalan- 
derung erkannt, so wird gemaB Schritt 312 der AbsolutmeB- 
wert PMESS in einem zweiten Wertebereich, der fur die Da- 
teniibertragung zur Verfugung steht, als Datenwort codiert. 50 
Ist in der jeweiligen Anwendung die Wortbreite einge- 
schrankt, so wird das Datenwort in mehrere Teilabschnitte 
zerlegt, die entsprechenden Identifier ausgewahlt und die 
Dateniibertragung gemaB Schritt 314 bestehend aus Identi- 
fier und Datenwort in mehreren Abschnitten durchgefuhrt. 55 
Danach wird im nachsten Zeitintervall der beschriebene 
Vorgang wiederholt. 

[0034] Die dargestellt Vorgehensweise findet insbeson- 
dere in Verbindung mit Ruckhaltesystemen Anwendung, 
kann jedoch auch in anderen Systemen mit verteilten Druck- 60 
sensoren Verwendung finden. 

[0035] Ferner ist die Anwendung der am Beispiel von 
Drucksensoren geschildcrtcn Vorgehensweise nicht auf 
Drucksensoren beschrankt, sondern wird uberall dort ange- 
wendet, wo dezentrale Sensoren gleicher Art Differenz- 65 
werte als Nutzdaten zu einer gemeinsamen Zentralen senden 
ohne der Moglichkeit einer Eigenpriifung. 



Patentanspriiche 



1 . Verfahren zur Dateniibertragung von einem Sensor 
zu einer Steuereinheit, wobei die vom Sensor gemes- 
sene GrdBe als Differenzwerte an die Steuereinheit 
ubertragen werden, wobei ferner in wenigstens einem 
Betriebszustand zusatzlich AbsolutmeBwerte dersel- 
ben GroBe ubertragen werden. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Betriebszustand die Initialisierungsphase 
des den Sensor und die Steuereinheit umfassenden Sy- 
stems ist. 

3. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass die gemessene 
GroBe Druckwerte sind. 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass der zur Dateniiber- 
tragung vorgesehene Wertebereich in mehrere Werte- 
bereiche unterteilt ist, wobei die Differenzdaten in ei- 
nem ersten Wertebereich, die Absolutdaten in einem 
zweiten Wertebereich codiert sind. 

5. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass zur Dateniibertra- 
gung Identifier vorgesehen sind, die dem jeweiligen 
Datenwort vorangesteilt sind, und die sich bei Diffe- 
renzdaten und Absolutdaten unterscheiden. 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Ubertragung 
iiber eine strombasierte Zweidrahtschnittstelle erfolgt. 

7. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Ubertragung 
von Absolutwerten und von Differenzwerten wahrend 
des laufenden Betriebs erfolgt. 

8. Sensor, mit einer Schnitts telle zur Ubertragung von 
Daten an eine zentrale Steuereinheit, wobei der Sensor 
MeBwerte erfaBt, der Sensor ferner einen Baustein ent- 
halt, welcher die erfaBten MeBwerte zur Bildung eines 
DirferenzmeBwerts auf einen Referenzwert bezieht, 
der Baustein ferner eine Ubertragung der Differenz- 
werte und in wenigstens einem vorgegebenen Betriebs- 
zustand altemativ der AbsolutmeBwerte durchfuhrt. 

9. Sensor, dadurch gekennzeichnet, dass es sich um ei- 
nen Drucksensor in einem Riickhaltesystcm fur Auto- 
mobile handelt. 

10. Steuereinheit fur ein Ruckhaltesystem, welches 
verteilten, dezentralen Sensoren gleicher Art aufweist, 
wobei die Steuereinheit iiber eine Schnitts telle von den 
Sensoren Differenzwerte und Absolutwerte empfangt, 
die Steuereinheit derart ausgebildet ist, dass die Riick- 
haltesystemfunktion auf der Basis der Differenzwerte 
durchgefuhrt wird, eine Funktionsuberprufung der 
Sensoren auf der Basis der Absolutwerte durchgefuhrt 
wird. 
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